
Troubleshooting At Aditya Birla Chemicals (Thailand) 

 

1. ปัญหา  
- ACB 2000 A Trip เม่ือท าการ Start Motor ขนาด 37 kW 400 V แบบ Direct 
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รูปที่ 1 แสดง single line diagram 

 

 

 



2. ขั้นตอนการวเิคราะห์หาสาเหตุ 

2.1 วัดค่ ากระแสไฟฟ้าขณะ  Start Motor ขนาด  37 kW 400 V แบบ Direct  โดยใช้ เค ร่ือ งวัด 

WAVEFORM ANALYZER HIOKI เพือ่ตรวจสอบค่ากระแสไฟฟ้าขณะ Start Motor วา่มีค่าสูงเกิน 
Setting  ของ ACB 2000 A ที่ต ั้งไวห้รือไม่  

ACB Larsen & Toubro 2000 A 400 V มีการตั้งค่าไวด้งัน้ี 

1. Long Time = 1600 A 
2. Short Time = 6400 A 

3. Ground fault = 400 A 
 

1. Motor 37 kW 400 V มีกระแสไฟฟ้าขณะ Start จะมีค่าเท่ากบั 

                    Istart =
37×103

√3 ×400
× 6 = 320 A 

 

2. วดัค่ากระแสไฟฟ้าขณะ Start Motor แบบ Direct โดยใชเ้คร่ืองวดั WAVEFORM 

ANALYZER HIOKI ไดผ้ลดงัน้ี 

ตารางท่ี 1 ตารางการเปรียบเทียบ 

ค่ากระแสไฟฟ้าจากการค านวณ 
setting 

Short-circuit Ground fault 
320 A 6400 A 400 A 

 

                ผลจากการค านวณจะเห็นว่าค่ากระแสไฟฟ้าเม่ือเปรียบเทียบกับ Setting แล้วค่า

กระแสไฟฟ้าที่ค  านวณไดม้ค่านอ้ยกวา่กระแสไฟฟ้าของ Setting ที่ตั้งไว ้

 

 

 

 
รูปที่ 2 แสดง waveform current and voltage 

Voltage Waveform 

Current Waveform 



 

รูปที่ 3 แสดงค่าของกระแสไฟฟ้า 

จากรูปที่ 3 กระแสไฟฟ้าที่วดัไดข้ณะ Srat Motor แบบ Direct มีค่าดงัน้ี 

  I1 = 255 A 

    I2 = 259 A 

    I3 = 269 A 
   กระแสไฟฟ้าสูงสุดประมาณ 270 A 

 ตารางที่ 1 แสดงผลการเปรียบเทียบค่ากระแสไฟฟ้า 

ค่ากระแสไฟฟ้า 
จากการค านวณ 

ค่ากระแสไฟฟ้า 
จากการวดั 

ค่าจาก Main ACB Setting 
Long Time Short Time Ground Fault 

320 A 270 A 1600 A 6400 A 400 A 
 
สรุปผล  

จากตารางที่ 1 จะเห็นได้ว่าค่ากระแสไฟฟ้าจากการค านวณและค่าจากการวดั มีค่าต  ่ากว่า 
ค่ า  Setting ที่ ตั้ ง ไ ว้  ดังนั้ น  ACB 2000 A จะไ ม่สามารถ  Trip ได้  แ ต่ว่ า  ACB ก็ ย ัง  Trip อยู่   

แสดงวา่ไม่เก่ียวกบักระแสไฟฟ้าขณะ Start Motor ที่ท  าให ้ACB 2000 A Trip  



2.2 ตรวจสอบ Microprocessor Based Release - SR18G ของ ACB Larsen & Toubro  2000 A 400 V                                                     
 

 

 

 

 

 

 

 

       

                       ACB  Larsen & Toubro                                                   Microprocessor Based Release 

เน่ืองจากตวั Microprocessor Based Release - SR18G เป็นตวัควบคุมการตดัวงจรและแสดงผล 
การท างานของ ACB Larsen & Toubro จึงตั้งขอ้สนันิษฐานว่า Microprocessor Based Release - SR18G  

เกิดความผิดปกติขึ้ น ซ่ึงในการทดสอบ function Protection ต่างๆ เช่น Short-Circuit ,Ground Fault 

,Phase Fault เป็นตน้ ตอ้งใชเ้คร่ืองทดสอบ ACB Test Kit UN ES1 ซ่ึงไม่มีเคร่ืองทดสอบจึงไม่สามารถ
ท าการทดสอบได้ ดงันั้นจึงท าการทดลองโดยการเปล่ียนตวั Microprocessor Based Release - SR18G  

จ า ก ตู ้   Emergency panel ม า ใ ส่ แ ทน  แ ล้ ว ท า ก า ร  Start Motor แบบ  Direct ผ ลป ร า กฎ ว่ า  
ACB 2000 Aไม่ Trip                                                  

    สรุปผล  

             จากที่ได้ท  าการเปล่ียนตัว Microprocessor Based Release - SR18G จากตู ้  Emergency panel  
ม า ใ ส่ แ ท น  เ ม่ื อ  Start Motor แ บ บ  Direct แ ล้ ว ไ ม่ ส่ ง ผ ล ท า ใ ห้   ACB Larsen & Toubro   

ขนาด 2000 A 400 V เกิดการ Trip  จึงสรุปไดว้า่ Microprocessor Based Release - SR18G ตวัเก่าท างาน

ผดิพลาด 
              

 



 
 

รูปที่ 4 แสดง MCCB 100 A 

สาเหตุที่ท  าให้  Microprocessor Based Release-SR18G ช ารุด เน่ืองจากก่อนหน้าน้ี MCCB 
ขนาด 100 A ที่ควบคุม Motor 37 kW เกิดการอาร์กขึ้ นภายใน ดังรูปที่ 4 เน่ืองจากการ Start Motor  

แบบ Direct ท  าให้มีกระแสไฟฟ้าขณะ Start สูงเกินขนาดของ MCCB และมีการ Start อยู่บ่อยคร้ัง   
ท าให้เกิด มีการ  Arc ที่หน้า Contact ของ MCCB 100 A มีผลท าให้เกิด Transient over voltage  ขึ้นที่ 

Main bus bar  

Microprocessor Based Release-SR18G มีภูมิคุ ้มกันเล็กน้อยเม่ือถูก Transient Over voltage 
บ่อย ๆ จะท าให ้มีการท างานผดิพลาด ดงัปัญหาที่เรารับทราบ    

 

3. ขอ้เสนอแนะ 
1. ควรเปล่ียนขนาดของ MCCB ที่ควบคุม Motor 37 kW จาก Frame current 100 A เป็น 400 A และตั้ง 

over load เป็น 100 A หรือท าการส ารวจ MCCB ที่มีอายเุกิน 10 ปี ใหท้  าการเปล่ียน  
2. ควรตรวจสอบ MCCB ทุกตวัวา่เหมาะสมกบั Load ที่ใชง้านหรือไม่ 

3. จดัหา Microprocessor Based Release-SR18G ส าหรับเปล่ียนตวัเสีย ขณะน้ีไดน้ าไปติดตั้งไวท้ี่ตู ้ 

Emergency panel  


